UWAGA :

1. Ze wzgledu na skomplikowane skrzyzowanie oraz krotki
czas przewidywanych robot drogowych nalezy zastosowac
reczne kierowanie ruchem na czas prowadzenia robot.
(trzy osoby z uprawnieniami do kierowania ruchem)

2. Roboty nalezy wykona¢ w najkrétszym mozliwym czasie.

3. Przed wykonaniem robét zawiadomic¢ dysponenta drogi
publicznej i uzyskac zezwolenie na zajecie pasa drogowego.
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