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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-1.00.
WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1.  Przedmiot specyfikacji technicznej

1.1.1. Specyfikacja techniczna - Wymagania Ogoélne

odnosi si¢ do wymagan ogdlnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych, dotyczacych
prowadzenia i odbioru robdt, ktére zostang wykonane w ramach zadania "Budowa ,, sifowni pod
chmurkq ™"

Roboty obejmuja:

* wykonanie sitowni zewnetrznej - projektuje si¢ montaz urzadzen na nowo wykonanej

nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.

* uzupetnienie powierzchni zielonych /trawnik dywanowy/ po robotach budowlanych

* zielen wysoka 1 niska pozostaje bez zmian

Kod ogolny CPV 45000000-7 - Roboty budowlane
Branza budowlana

1.2.  Zakres stosowania /ST/

Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych, Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumie¢ w zleceniu 1 wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

Integralng cze$¢ opracowania stanowia: Projekt Budowlany i Przedmiar Robot.

1.3. Zakres robot objetych /ST/
Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi, stanowigcymi integralng czgs¢ dokumentacji dla poszczegdlnych
rodzaju robot. Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja czynnosci umozliwiajace
wykonanie 1 odbiér robot zgodnych z pkt. 1.1.

Zbidr ten zawiera nizej wymienione specyfikacje techniczne:

ST - 1.01.

Wykonanie nowej nawierzchni z kostki brukowej betonowej
Kod CPV 45233222-1 Roboty w zakresie nawierzchni

ST —1.02.

Wyposazenie silowni zewnetrznej w nowe urzadzenia
Kod CPV 45113000-2 ""Roboty na placu budowy"



1.4. Okreslenia Podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia, nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Dziennik budowy - opatrzony piecz¢cia zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, sluzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomig¢dzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg 1 Projektantem.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach ich realizacji.

1.4.3. Ksiega obmiaru - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce, obmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicéw i ewentualnych dodatkowych zatagcznikéw. Wpisy w ksiedze obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robot, zgodnie z dokumentacja
projektowg i1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

145. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemne;j, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

146. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem dokumentacji
projektowe;j.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Szczegdétowych Warunkach Umowy przekaze
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Robo6t oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa Komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanego mu obiektu budowlanego
do chwili odbioru ostatecznego Robot.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawierala rysunki i dokumenty zgodne z wykazem
stanowigcym dokument przetargowy. Wykaz ten wskazuje te rysunki, ktore stanowia przetargowa
dokumentacje projektowa.

Dokumentacja Projektowa jest dostgpna dla oferentow w okresie opracowywania ofert w siedzibie
Inwestora.



1.5.3. Zgodnos¢ Robodt z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig cz¢s¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym z nich s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowe;,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i1 dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktoérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie b¢da w petni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST, i wptynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania ruchu na terenie Budowy, w okresie
trwania realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy,
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.



1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
Uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzagdzen podziemnych.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot, Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawcea ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehlieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg zaplacie i sag uwzglgdnione w Cenie Umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do Robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inspektora Nadzoru.
1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i

bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

2. Materialy
2.1. Zroédla uzyskania materialow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do Robot,
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatléw i odpowiednie §wiadectwa oraz Atesty do
zatwierdzenia przez Inwestora.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w innym miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.



Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robot, niz te dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatlow zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora
Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérych znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem 1 niezaptaceniem.

2.3.  Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wlasciwos¢ do Robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inwestora w terminie
przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Rob6ot ma by¢ w
dobrym stanie i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami,

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkow Umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
Robot

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robdt 1 whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $srodkéw transportu bgdzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
Umowa3.



5. Wykonanie Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
Robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Technicznej i w
ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci Robét
6.1. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli jakos$ci Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem,
aby osiggna¢ zatozong jakos¢ Robot.

6.2. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek 1 badania u zrodta ich wytwarzania, 1 zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

6.3. Atesty jakoSci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatow przez Wykonawce Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z
warunkami ST.

W przypadku materialow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiada¢ atest okreslajagcy w sposob jednoznaczny jej cechy

Produkty przemystowe bedg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone
przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Materiaty posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w
dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci z ST to takie materiaty
lub urzadzenia zostang odrzucone.



7. Obmiar Robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru Roboét

Obmiar Robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z
Dokumentacja Projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie /opuszczenie/ w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane zostang poprawione w/g instrukcji Inspektora Nadzoru
na pismie.

7.2.  Zasady okreslania ilosci Robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m® jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;j.

Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, b¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3.  Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robdét.

Obmiar Robot zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob
zrozumiaty i1 jednoznaczny.

8. Odbior Roboét
8.1. Rodzaje odbiorow Roboét

W zalezno$ci od ustalen, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przy udziale Wykonawcy przez:

- Inspektora Nadzoru

a/ odbiorowi Robot zanikowych i ulegajacych zakryciu,

b/ odbiorowi czgsciowemu

Komisje wyznaczong przez Zamawiajacego



C/ odbiorowi ostatecznemu
D/ odbiorowi gwarancyjnemu

8.2.  Odbior Robét zanikowych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikowych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér Robét zanikowych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
8.3.  Odbior czeSciowy

Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robot.
Odbioru czesciowego Robot dokonuje si¢ w/g zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
8.4.  Odbior ostateczny Robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakos$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie Robodt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny Robdt nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Przetargowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia Robot.

Odbioru Ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania Rob6t z Dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow Robot zanikowych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione w/g wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych 1 Robot uzupetniajacych wyznaczy Komisja.
8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.



Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. "Odbior ostateczny Robot"

9. Podstawa platnos$ci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej Roboty w ST 1 w Dokumentacji Techniczne;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:
- robocizng bezposrednia,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,
- warto$¢ sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi / sprowadzenie sprz¢tu na Teren Budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy/,
- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy / w tym doprowadzenie
energii i wody/, wydatki dotyczace BHP, ustugi obce na rzecz budowy, ubezpieczenia oraz koszty
zarzadu przedsi¢biorstwa Wykonawcy,
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot 1 w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym
Kosztorysie Ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie Robot objetych ta pozycja kosztorysowa.

10.  Przepisy zwiazane

1. Ustawa z dnia 07.07.1994 - Prawo Budowlane /Dz. U. Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414,
z p6zniejszymi zmianami, ostatnia zmiana z 17 czerwca 2005 1/

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie; z pdzniejszymi
zmianami /ostatnia zmiana z 7 kwietnia 2004 1/

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 roku w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegolowego
zakresu rodzaju robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

5.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 roku w sprawie okreslenia
metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac
projektowych oraz planowanych kosztéw robdt budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno-uzytkowym.



6.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 roku w sprawie
szczegdlowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

7.Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenow.

8.Ustawa Kodeks Pracy z dnia 26 czerwca 1974 z p6zniejszymi zmianami /ostatnie zmiany
w Dz U 2002 nr 199, poz.1673 i nr 200, poz. 1679.

9.Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 1. /z
pdzniejszymi zmianami, ostatnia 28 sierpnia 2003 1/ w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

10. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 lutego 2003 r w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

11. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 27 lipca 2004 r w sprawie szkolenia
w dziedzinie bezpieczenstwa i higieny pracy.

12. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

13. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych.

14. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodno$ci wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym.
15.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 r. w sprawie kontroli wyroboéw
budowlanych wprowadzonych do obrotu.
16.Ustawa z 29 stycznia 2004 r Prawo Zamowien Publicznych /Dz. U. Nr 19, poz.
17.Rozporzadzenie Komisji /WE/ Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 zmieniajgce
rozporzadzenie /WE/ 2195/2002 Parlamentu Europejskiego w sprawie Wspolnego Stownika
Zamowien /CP



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST - 1.01.

Wykonanie nowej nawierzchni z kostki brukowej betonowej
Kod CPV 45233222-1 "Roboty w zakresie nawierzchni'

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST - 1.01.

Przedmiotem niniejszej ST, s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowe;.

1.2. Zakres Robot objetych ST —1.01.
Wykonanie nowej nawierzchni z betonowej kostki brukowej gr. 6,0 cm,
na podbudowie z kruszyw mineralnych;

e podsypka cementowo-piaskowa 1:3 /w-wa wyréwnawcza/ - gr. 10,0 cm
e w-wa odsaczajaca piasku 0-2 mm, gr. 10,0 cm

1.3. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST 1-00 "Wymagania og6lne", pkt. 1.5.

2. Materialy
2.1. Warunki ogolne stosowania materialow

Warunki ogolne stosowania materialdow podano w ST 1-00 "Wymagania ogolne", pkt. 2
2.2.  Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi do wykonania Robdt s3:

podsypka cementowo-piaskowa

pospoltka

kostka brukowa, betonowa, 10 cm x 20 cm, gr.6,00 cm, kolor czerwony i grafitowy
inne niezb¢dne do wykonania rob6t

~ O~ S~

3. Sprzet
3.1.  Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST 1-00 "Wymagania og6lne",
pkt. 3.



3.2.  Sprzet stosowany

- teodolity, niwelatory, tyczki, taty niwelacyjne, tasmy stalowe

- lopaty, szpadle, szufle i inny sprz¢t do rgcznego wykonywania robot ziemnych
- samochody samowytadowcze do zatadunku i transportu, ciezarowe dostawcze
- ubijaki reczne mechaniczne

- zageszczarka ptytowa

- oraz inny drobny sprzet potrzebny do wykonania robot

4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 1-00 "Wymagania ogolne", pkt. 4.
4.2.  Wybor srodkow transportu

Srodkiem transportu sprzetu i materiatdéw jest samochéd dostawczy lub inny gwarantujacy
transport w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie Robot
5.1.  Ogolne zasady wykonania Roboét

Ogolne zasady wykonania Robdt podano w ST 1-00 "Wymagania ogo6lne", pkt.5.
5.2. Warunki wykonania Robot

Wykona¢ nowy fragment z betonowej kostki brukowej w poziomie istniejacej nawierzchni.

Kostke brukowa uktada si¢ na podsypce cementowo-piaskowej taki sposob aby szczeliny wynosity
od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania podsypka ulega zageszczeniu.

Po ultozeniu, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$§¢ powierzchni¢ utozonych
elementéw przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni
stosuje si¢ wibratory plytowe z oslong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostki przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w
kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczania nawierzchni nie wolno uzywac¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeic
szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnig.

6. Kontrola jakosci Robdt

Zgodnie z "Warunkami wykonania Robét", podanymi w ST 1-00 "Wymagania Ogélne",
pkt. 6.



7. Obmiar Robot

Obmiaru dokonuje si¢ na budowie, zgodnie zasadami obmiaru Robdt podanymi w ST-00
"Wymagania Ogolne" pkt. 7.

8. Odbior Robét

Odbioru Robodt dokonuje Inspektor Nadzoru na zasadach okreslonych w ST 1-00
"Wymagania Ogo6lne"

9. Przepisy zwigzane

- PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane.

- PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

- PN-B-11113 - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych: piasek

- PN-B-11111 - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych: zwir i mieszanka

- BN-77/8931-12 - Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

- DN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST —-1.02.

Wyposazenie silowni zewnetrznej w nowe urzgdzenia
Kod CPV 45113000-2 ""Roboty na placu budowy'"
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST - 1.02.

Przedmiotem niniejszej ST, s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru montazu
urzadzen do ¢wiczen

1.2.  Zakres stosowania ST-1.02.
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3.  Zakres Robot objetych ST — 1.02.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie montazu urzadzen do sitowni zewngtrzne;.
A/ wykonanie prac przygotowawczych, tj. kompletowanie materiatow i sprzgtu
B/ demontaz urzadzen istniejacych
C/ montaz zakupionych, gotowych urzadzen
1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robdt
Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST 1-00 "Wymagania og6lne", pkt. 1.5.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materialy
2.1. Warunki ogolne stosowania materialow

Warunki ogo6lne stosowania materialdow podano w ST-00 "Wymagania og6lne", pkt. 2



2.2. Stosowane materialy
Zestawienie nowych urzadzen przewidzianych do montazu:

Wykonawca montujacy urzadzenia powinien dostarczy¢ autoryzacje producenta na

montaz tychze urzadzen. Powinien wykazac¢ si¢ posiadaniem kart technicznych oraz
certyfikatow producentow zgodnych z norma PN EN 1176.
Uwagal!
Certyfikaty wydane przez akredytowane jednostki certyfikujace musza dotyczy¢
poszczegolnych, konkretnych urzadzen, nie moga dotyczy¢ systemu urzadzen.

Opis techniczny urzadzen

Urzadzenia powinny by¢ ciekawe i estetyczne, trwate 1 bezpieczne. Wszystkie zainstalowane

sprzety powinny spelnia¢ wymogi Polskich Norm PN-EN 1176 oraz PN-EN 1177 oraz
posiada¢ aktualne certyfikaty bezpieczenstwa wydane przez akredytowane jednostki
certyfikujace.

Certyfikaty musza dotyczy¢ poszczegolnych, konkretnych urzadzen, nie mogg dotyczy¢é

systemu urzadzen.
Ponadto powinny by¢ objete minimum 3 letnim okresem gwarancji. Dopuszcza si¢

urzadzenia réznych producentéw przy zachowaniu okreslonych w projekcie minimalnych

wymiarow, materialow i funkcji urzadzenia.
Urzadzenia powinny wygladem przypomina¢ przedstawione wizualizacje.

Do oferty nalezy dolaczy¢:
* certyfikat zgodno$ci z normg PN-EN 1176 danego urzadzenia wydany przez
akredytowane jednostki certyfikujace typu: COBRABID, TUV, INT itp.
* karte techniczng danego urzadzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem

Urzadzenia do fitnessu:
® clementy konstrukcyjne wykonane ze stalowych rur o §rednicy min. @ 90,0

mm i grubosci 3,6 mm, uchwyty i pozostate elementy wykonane ze stalowych rur min. @40 mm,

grubosci $cianki 3,6 mm. Rury musza by¢ zakonczone zaslepkami np.: plastikowymi
® urzadzenia osadzane przy pomocy fundamentow betonowych zgodnie z zaleceniami

producenta /indywidualnie do kazdego urzadzenia — sprawdzi¢ w karcie katalogowej oraz

instrukcji montazu/

® siedziska i pedaly wykonane z blachy stalowej, azurowej o grubo$ci min. 3 mm

® cumowe czesci amortyzujace /odbojniki/ przykrecane za pomocg $ruby z gwintem
metrycznym do ramy urzadzenia, Sruby metryczne ocynkowane, nakretki kotpakowe
ocynkowane zabezpieczone przed odkrecaniem, w przegubach tozyska kulkowe,
bezobstugowe, metryczne

® w urzadzeniach w ktdrych nastepuje uderzenie elementu w odbojnik na skutek wagi
¢wiczacego, zastosowane sprezyny gazowe zwalniajace /amortyzatory/

® clementy stalowe poddane obrobce strumieniowo-§ciernej, pomalowane proszkowo

/zgodnie z zatgcznikiem graficznym do opisu/ z podktadem cynkowym zapewniajagcym

ochrong antykorozyjna

® urzadzenia wykonane w oparciu o normy PN-EN 1176, potwierdzone aktualnym
swiadectwem lub certyfikatem

® kazde urzadzenie musi posiadac tabliczke z instrukcja uzytkowania

® zachowac¢ odpowiednie strefy bezpieczenstwa wokot urzadzenia, w strefie bezpieczenstwa

nie moze znajdowac si¢ zaden element

® zaprojektowane urzadzenia przeznaczone sg dla dorostych oraz dzieci powyzej 10 roku



zycia, dzieci do lat 14 powinny korzysta¢ z wyposazenia sitowni pod opieka opiekunéw,
maksymalne obcigzenie dla urzadzen to 120 kg

Wszystkie urzadzenia regularnie kontrolowac¢ pod wzgledem bezpieczenstwa i
funkcjonalnosci!

6.1. Urzadzenie do wyciskania siedzac
Opis urzadzenia: wzmacnia gorne partie mi¢$ni plecow, migsnie konczyn gérnych oraz migsnie
konczyn gornych oraz migsnie obrgczy barkowej. Ksztaltuje gorng czgs¢ tutowia.
Typ: sitowe
Poziom trudnosci: $rednie
Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu
Max. obciazenie: 120 kg

+ podciag:
Opis urzadzenia: wzmacnia gorne partie mi¢$ni plecow, migsnie konczyn goérnych oraz migsnie
konczyn gornych oraz migs$nie obreczy barkowej. Ksztattuje gorng czes$¢ tutowia.
Typ: sitowe
Poziom trudnosci: srednie
Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu
Max. obciazenie: 120 kg

6.2. Biegacz
Opis urzadzenia: wzmacnia sit¢ mie$ni konczyn dolnych, brzucha oraz mig¢snie w ledzwiowym
odcinku kregostupa. Poprawia funkcjonowanie uktadu krazeniowo-oddechowego oraz ksztattuje
koordynacj¢ ruchowa.
Typ: sitowe
Poziom trudnosci: srednie
Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu
Max. obciazenie: 120 kg

+ Lawka:

Opis urzadzenia: wspomaga redukcje nadmiernej tkanki thuszczowej. Wzmacnia mig$nie proste
brzucha oraz migsnie grzbietu, gldéwnie w odcinku ledzwiowym kregostupa i migsnie konczyn
dolnych. Ksztaltuje sylwetke oraz pomaga utrzymaé prawidtowa postawe ciala.

Typ: sitowe

Poziom trudnosci: srednie

Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu
Max. obciazenie: 120 kg

6.3. prasa nozna:
Opis urzadzenia: wspomaga redukcje¢ nadmiernej tkanki thuszczowej. Wzmacnia site migsni uda,
tydki, posladkéw oraz dolne partie brzucha. Wzmacnia uktad kostno-stawowy konczyn dolnych
oraz obreczy biodrowe;.
Typ: sitowe
Poziom trudnosci: srednie
Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu
Max. obcigzenie: 120 kg



+ wioslarz:

Opis urzadzenia: wspomaga redukcje nadmiernej tkanki thuszczowej. Wzmacnia site migsni
konczyn dolnych, ramion, obreczy barkowej oraz migsnie grzbietu i migsnie brzucha. Doskonale
ksztaltuje sylwetke oraz pomaga utrzymac prawidtowa postawe ciata.

Typ: sitowe

Poziom trudnosci: $rednie

Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu
Max. obciazenie: 120 kg

6.4. serfer

Opis urzadzenia: wspomaga redukcje nadmiernej tkanki thuszczowej. Wzmacnia site migsni
prostych i sko$nych brzucha, ledzwi oraz posladkéw. Poprawia funkcjonowanie uktadu
krazeniowo-oddechowego, wydolno$¢ oraz wspomaga spalanie nadmiernej tkanki thuszczowe;.
Dodatkowo ksztattuje koordynacje¢ ruchowa.

Typ: sitowe

Poziom trudnosci: $rednie

Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu

Max. obciazenie: 120 kg

+ twister

Opis urzadzenia: Wzmacnia site migsni prostych i przede wszystkim skosnych brzucha, ale takze
angazuje do pracy dolne partie migsni plecow-ledzwi.

¢wiczenie pomaga utrzymac prawidtowa postawe ciata.

Typ: sitowe

Poziom trudnosci: srednie

Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu

Max. obciazenie: 120 kg

6.5. rowerek

Opis urzadzenia: wspomaga redukcje nadmiernej tkanki thuszczowej. Wzmacnia mig$nie
konczyny dolnej, gtéwnie ud oraz tutlowia, w tym réwniez mig¢snie brzucha.

Poprawia funkcjonowanie uktadu krazeniowo-oddechowego oraz ksztattuje koordynacje ruchows.
Typ: sitowe

Poziom trudnosci: srednie

Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu

Max. obciazenie: 120 kg

+ jezdziec

Opis urzadzenia: wspomaga redukcj¢ nadmiernej tkanki thuszczowej. Wzmacnia mig$nie konczyn
dolnych, ramion, obreczy barkowej oraz migsnie grzbietu i mig$nie brzucha.

Doskonale ksztaltuje sylwetke oraz pomaga utrzymac¢ prawidtowg postawe ciata.

Typ: sitowe

Poziom trudnosci: srednie

Przeznaczenie: dla os6b w wieku powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu

Max. obciazenie: 120 kg



6.6. lawka z pedalami - model lawki dobra¢ do istniejacych na terenie szkoly,
Opis urzadzenia — pedaly do ¢wiczen: wspomaga redukcja nadmiernej tkanki thuszczowe;.
Wzmacnia mig¢$nie konczyny dolnej, glownie ud oraz tutlowia, w tym réwniez migénie brzucha.
Poprawia funkcjonowanie uktadu krazeniowo-oddechowego oraz ksztattuje koordynacj¢ ruchowa.
6.7. kosz na Smieci - istniejacy w nowej lokalizacji
6.8. stojak na rowery 3 stanowiska - model dobrac do istniejacych na terenie szkoly
6.9. tablica z regulaminem korzystania z silowni — zastosowa¢ produkt dostawcy urzadzen do
cwiczen
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST 1-00 "Wymagania og6lne",
pkt. 3.

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzgtu zakceptowanego przez Inspektora
nadzoru.
4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 1-00 "Wymagania ogolne", pkt. 4.
4.2.  Wybor srodkow transportu

Materiaty i1 sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inspektora w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem, Nalezy umiesci¢ je

roOwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem 1
przesuwaniem.

5. Wykonanie Robot
5.1. Ogolne zasady wykonania Robaét

Ogolne zasady wykonania Robdt podano w ST 1-00 "Wymagania ogo6lne", pkt.5.
5.2.  Warunki wykonania Robét

Montaz konstrukcji nalezy przeprowadza¢ ( w zaleznosci od miejsca i1 charakteru prac)
odpowiednio mechanicznie lub recznie. W trakcie montazu elementéw nalezy przestrzegac:
- stosowania odpowiedniego sprzetu mechanicznego, dostosowanego do elementoéw uktadanych
- stosowania odpowiednich zawiesi- nie zmieniajagcych pracy statycznej elementéw przy ich
uktadaniu



- stosowania dodatkowych elementow taczacych lub stabilizujagcych umozliwiajacych odpowiednie
1 bezpieczne uktadanie i montaz konstrukcji

6. Kontrola jakosci Robét

Zgodnie z "Warunkami wykonania Robot", podanymi w ST 1-00 "Wymagania Ogolne",
pkt. 6.

6.1 Zasady ogolne.
Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami podanymi w ST a sprawdzenie 1 odbior robot
winny by¢ wykonane zgodnie z odpowiednimi normami.

6.2. Warunki szczegolowe
Sprawdzenie robot polega na skontrolowaniu ich zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej Specyfikacji, w Dokumentacji Projektowej i normach.

Roboty podlegaja odbiorowi.

7. Obmiar Robét
Obmiaru dokonuje si¢ na budowie, zgodnie zasadami obmiaru Robét podanymi w ST 1-00
"Wymagania Ogolne" pkt. 7.
Jednostka obmiarowa robot jest:
Komplet — urzadzenie wyprodukowane przez wyspecjalizowang firme¢
> koszt dostawy 1 montazu danego urzadzenia

8. Odbior Robot
Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru na zasadach okreslonych w ST 1-00
"Wymagania Ogo6lne"
Wszystkie roboty wymienione w ST podlegaja zasadom odbioru.
Odbior obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie 2, oraz czynno$ci wyszczegdlnione w
punkcie 5.
Odbior robot przeprowadzi¢ zgodnie z ST. Podstawa dokonania oceny iloSci i jako$ci robot
sg nastepujace dane i dokumenty:
a) Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonanymi w trakcie budowy i
akceptowanymi przez inspektora,
b) Dziennik Budowy
¢) Uzasadnienie ewentualnych zmian Dokumentacji

9. Podstawa platnosci
Placi si¢ za ustalong ilo§¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena obejmuje:
- dostarczenie gotowych urzadzen
- montaz gotowych urzadzen
- dopasowanie 1 wyregulowanie
- ewentualng naprawe powstatych uszkodzen



10.  Przepisy zwiazane

[1] PN-B-03150 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

[2] BN-80/7159-04/01 Konstrukcje z drewna i materiatéw drewnopochodnych. Metody badan i
kryteria oceny wytrzymatosciowej zlaczy na tgczniki mechaniczne

[3] Certyfikaty obowigzujace w Unii Europejskiej
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